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Marte y jueves: 08:00 - 10:00 (C106), viernes: 08:00 - 10:00 (B110)
Asesorias con previa cita: jueves 11:00 - 12:00

Planeacion del curso 25-1
Del 10 de febrero al 09 de mayo de 2025
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Ordinaria H Escala de calificaciones
[0.0,6.0) NA
40% - 161" parcial [6.0, 75) S
40% - 290 parcial [75,87) B
20% - Tareas [8.7,10.0) MB
Fechas tentativas: Examen ‘ Semana ‘ Fecha
1¢T parcial 6 20 de marzo
gdo parcial 11 24 de abril
Reposicién 1¢Tp | 11 bis 29 de abril

— (Aclaraciones

- El curso se apoya con el uso de espacios virtuales como Dropbox o Drive, en tiempo y forma, con
decencia y orden. Los periodos de planeacion del curso son semanalmente. La falta de participacion
conlleva a penalizacion.

- Habra material complementario en los espacios virtuales con anticipacién, mientras que en las
clases se dara retroalimentacién de los temas semanales, se aclararan todas las dudas del material
revisado y se realizaran ejercicios individual-grupal, en complementaciéon de cada tema.

- En los espacios de las aulas no se permite el uso de aparatos electrénicos ni tomar fotografias.

- No se realizan exdmenes extemporaneos y estos no se repondran. Si el alumno es sospechoso de
violar las condiciones de un examen (por ejemplo plagio de informacién), tendré calificacion nula
en ese apartado.

- Para derecho a examen de reposicién es necesario haber participado en todas las tareas, en los
dos exdmenes parciales y de tener al menos el 90% de asistencia al taller.

- El contenido del curso puede variar dependiendo de la compatibilidad e intereses de los estudiantes.
Bajo ninguna circunstancia se guardard calificacion.
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1Puedes acceder directamente al recurso dando clic sobre el texto.
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— Gontenido sintético?

1. Vectores en el plano y el espacio (2.5 semanas).

1.1 Sistemas de coordenadas en el plano y el espacio. El método analitico.
1.2 Puntos y vectores en el plano y el espacio. Simetrias. Distancia entre puntos.

1.3 Suma de vectores en el plano y el espacio, ley del paralelogramo desigualdad del
triangulo. Producto por un escalar.

1.4 Producto punto, norma, coseno y seno del angulo entre vectores, ortogonalidad,
proyeccién ortogonal Areas de paralelogramos y triangulos. Desigualdad de Cauchy-
Schwarz.

1.5 Problemas elementales de geometria resueltos con el método analitico como, por
ejemplo, la suma de los dngulos internos de un tridngulo es 180 grados, etc

2. Rectas en el plano (2 semanas).

2.1 Ecuaciones cartesianas y paramétricas de una recta en el plano. Pendiente y ordenada
al origen. Distancia de un punto a una recta. Rectas paralelas y perpendiculares,
angulo entre rectas. Simetria respecto de una recta.

2.2 Interpretacion geométrica de la soluciéon de un sistema de dos ecuaciones lineales
con dos incognitas.

2.3 Introduccién al concepto de matriz y sus operaciones elementales de orden dos y
tres.

2.4 Expresion matricial de un sistema de dos ecuaciones lineales con dos incégnitas.
2.5 Introduccion los operadores en el plano: proyecciones, rotaciones, reflexiones utili-
zando matrices, y traslaciones.
3. Conicas (3.5 semanas).
3.1 Definicién, trazado y nomenclatura (rectas y puntos notables). Ecuaciones cartesia-
nas de parabolas, elipses e hipérbolas con ejes paralelos a los ejes.
3.2 Ecuaciones candnicas.
3.3 Definicion general de las cénicas por medio de la excentricidad y la directriz.
3.4 Clasificacion de formas cuadraticas en el plano, el discriminante.
4. Rectas y planos en el espacio (3 semanas).
4.1 Producto cruz, vector normal a un plano, area de un paralelogramo. Triple producto
escalar, volumen de un paralelepipedo, interpretaciéon como un determinante.
4.2 Ecuaciones cartesianas y paramétricas de una recta y un plano en el espacio.
4.3 Distancia de un punto a un plano.

4.4 Interpretacién geométrica de la solucion de un sistema de dos o tres ecuaciones
lineales con tres incégnitas, homogéneo y no homogéneo. Representacion matricial
de un sistema de dos o tres ecuaciones lineales con tres incégnitas.
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